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g(x) = f(z) +2
¢y est obtenue par translation de %
par le vecteur (0;2)
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g9(x) = f(z) +2
%y est obtenue par translation de @
par le vecteur (0;2)
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h(z) = f(z—2)
@ est obtenue par translation de %y
par le vecteur de (2;0)
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©; est obtenue par la symétrie axiale
par rapport & I’axe des abscisses

[48)

72
%I h &
N

T \ \
hz) = f(e—2)

@ est obtenue par translation de %

par le vecteur de (2;0)
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¢; est obtenue par la symétrie axiale
par rapport a ’axe des abscisses
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